Navod k obsluze AMG68-EC-P
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B Moznost napajeni : AC100 ~240V.

B PortRJ12 : moZnostovladani nékolika motorti online v kombinaci s externim
spina¢em pro kazdy samostatny motor.
B Funkce STOP/BLOK : pfikontaktu s pfekazkou se motor automaticky zastavi,

aby nedoslo ke zranéni osob nebo poSkozeni majetku.

B Koncové dorazy : Automatické nastaveni koncovych dorazl. Motor také
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umoznuje nastaveni 3. polohy (mezipolohy) pro nastaveni optimalniho zastinéni.

Parametry motoru : Extra-tichy design, plynuly chod motoru, pomaly rozjezd a

\6/ dojezd tkaniny, mnoho rlznych zpGsobt ovladani.
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Parametry motoru
Oznaceni motoru Kroutici moment Rychlost posuvu Vnéjsirozmeéry El. napéti El. pfikon Stupen kryti IP
AM68-2/80-EC-P 2N.m 12cm/s 310x68x50mm AC100-240V 50/60Hz 72W 1P20
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Montaz motoru

1. Zkontrolujte zamek na motoru - 2. Nastréte ¢ep motoru do 3. Otocte zdmek motoru do
otoc¢te ho do odjisténé polohy pfevodovky. polohy ,zajisténo”.

A POZOR

= Prosim vénujte pozornost montaznim pokyntim

Demontaz motoru

= Ujistéte se, Ze zadmek na motoru je v zajisténé poloze
= Stropni konstrukce musi byt dostate¢né dimenzovana
s unosnosti kolejnic, motoru a stinici tkaniny

1. Odjistéte zamek motoru 2. Otocte zamek do 3. Vytahnéte ¢ep motoru
vytazenim ¢epu odjisténé polohy z pfevodovky
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Schéma zapojeni

Motor A ) ERERLS
Anténa . K sls g
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P > E IS Pozor : externi manualni spinac je bezproudové
Programovaci tlacitko @ —— \ H zafizeni, funkce z(istavaji zachovany.
Port 1 pro PC &
Port2 pro PC \ Motor B adani
3 O‘ PC ovladani
LED indikator —O “ ° / © o \ - Manualni spina¢
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AC 100V-~240V pro vice motoru J L RS485 ovladani | |
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Délka ovladaciho kabelu az 30M J
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1. VARIANTA - 2. VARIANTA
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\ Zdroj napajeni Jeden motor/jedna tazna kladka / \ Zdroj napajeni Jeden motor/ dvé tazné kladky/
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Zdroj napajeni Zdroj napajeni

Zdroj napéjeni Dvé kolejnice / jedna tazna kladka/ \ Zdroj napdjeni Dvé kolejnice / dvé tazné kladky/
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5. VARIANTA .
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INSTALACE | — | = !
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\ Zdroj napajeni Dva motory na jedné kolejnici/ dvé tazné kladky Zdroj napajeni /
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6. VARIANTA INSTALACE

Zdroj

Zdroj EAP
napajeni

napajeni

Zdroj
napajeni

Zdroj
napajeni

Zdroj
napajeni

Cmrs cmeel
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[l Impulzni spina¢ [l Impulzni spinaé [l Impulzni spinag [l Impulzni spinag [l Impulzni spina¢

Skupinové ovladani

\ [l Hiavni spinag Jednotliva ovladani pomoci bezproudovych spinaéu + skupinové ovladani /

7. VARIANTA INSTALACE

Zdroj Zdroj Zdroj Zdroj

napajeni napajeni napajeni napajeni

o [P o) — o [P o) = [P o) o —
USB/RS485
prevodnik || ||

PC ovladani

PC ovladani - jednotlivé + skupinové feSeni (kompatibilni s variantou 6) /
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8. VARIANTA INSTALACE

Zdroj Zdr01 ZdI'OJ Zdr01
napajeni napajeni napajeni napajeni
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Ovladani dalkovym ovladac¢em - jednotlivé + skupinové feseni




Instrukce k programovani

Maximalni doba nepferusovaného chodu motoru je 4 minuty, poté tepelna pojistka vypne motor (po cca 3 minutach je motor znovu funkéni)

Pfed programovanim zvolte na ovladaci pfislusny kanal

(plati pro vicekanalové ovladace)

Pokud pozadujete obraceny smér posuvu
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Cgryené dioda Cervena dioda
o blika pomalu - blika pomalu -
® _ . dalSikrokpro- / dalsi krok pro- /
1 vedtedo10s X
| i o) Motor vedtedo 10s Zména
° ﬂ':-‘_‘ﬂ / Modréa dioda N@Programovan ——  provedena
( . ocra cloda Modra dioda
\ 3x zablika 3x zablika
Stisknéte programovaci Stisknéte NAHORU Stisknéte tlacitko STOP Po uvolnéni stisknéte
tlacitko na 1 sekundu na ovladaci adrzte ho stisknuté 5 sekund znovu tlacitko STOP
3. Nastaveni mezipolohy Lze nastavit pouze jednu mezipolohu
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e Modra dioda 5 2 Modra dioda
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Stisknéte NAHORU a DOLU na 1s
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Stisknéte STOP a drzte 2s Stisknéte NAHORU a DOLU a drzte 5s

4. Pridani dalSiho ovladace

Cervena dioda
blika pomalu -
dal$i krok pro-
vedtedo 10s

Stisknéte STOP na naprogramovaném
ovladacdiadrzte 5 sekund n

Ovladac pfidan
Modra dioda 3x zablika

Stisknéte NAHORU na

ovém ovladaci

5. Smazani jednoho ovladace

Cervena dioda
blika pomalu -
dal$i krok pro-
vedtedo 10's

Stisknéte STOP na naprogramovaném
ovladacdiadrzte 5 sekund

Modra dioda 3x zablika

Ovlada¢ smazan

Stisknéte DOLU

6. Kompleteni vymazani paméti motoru

Cervena dioda
blika pomalu -
dals$i krok pro-
vedtedo 10's
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Dioda zhasne

Stisknéte STOP na
naprogramovaném
ovladacdiadrzte 5 sekund

Stisknéte programovaci
tla¢itko na zadni strané
ovladaCe adrzte 7 s

Pamét motoru je uvedena do tovarniho nastaveni
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Vymazano o )/ ———— Vymazano
/ Cervena n(|"‘ﬂ~¥ Modra dioda
dioda blikne \ blikne

Stisknéte programovaci
tlacitko na motoru a
drzte7s

Stisknéte programovaci
tlac¢itko znovu




